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|. Roboty przygotowawcze.

1. Roboty pomiarowe.

W ramach robo6t pomiarowych Wykonawca zobowigzany jest do wytyczenia punktow
glownych osi drogi, wszystkich punktéw charakterystycznych, wykonanie pomiaréw kontrolnych oraz
przeniesienia kolidujacych punktéw osnowy geodezyjnej poziome;.

Zakres robot pomiarowych obejmuje:

— wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych
(reperow roboczych zatozonych w terenie dowigzanych do reperow panstwowych i reperow
okreslonych dokumentacji projektowej dla potrzeb niniejszego zadania),

— wykonanie pomiaréw sprawdzajacych istniejagcego terenu i nawierzchni,

— uzupetlnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
Sposob utatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

— przeniesienie punktow istniejacej osnowy geodezyjnej wraz z odtworzeniem wysokosciowym.

— wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej w 3 egzemplarzach w wersji papierowej
wraz z 1 egzemplarzem w wersji elektronicznej - cze$¢ rysunkowa na zeskanowanych,
skalibrowanych rastrach mapy zasadniczej miasta w obowigzujacych uktadach wspotrzgdnych
geodezyjnych (uktad lokalny miasta Radomia oraz uktad wspotrzednych 2000) i w postaci pliku z
rozszerzeniem ,,dxf”.

— wykonanie pomiaréw uzupetniajacych i innych prac pomiarowych koniecznych do prawidtowej
realizacji robot.

Materialy do utrwalenia punktow geodezyjnych, sprzet pomiarowy, sposoéb wykonania robot,

kontrola jakosci i odbior rob6t - zgodnie z OST BZDBDiM D - 01.01.01

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.

Punkty panstwowej osnowy geodezyjnej oraz repery potrzebne do lokalizacji wspotrzednych
punktoéw gtownych trasy Wykonawca uzyska wlasnym staraniem.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

Roboty pomiarowe nalezy wykona¢ zgodnie z Ogolna Specyfikacjg Techniczng (OST) BZDBDiM

D.01.01.01 ,,Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych”.

UWAGA : szczeg6lng uwage nalezy zwroci¢ podczas prowadzenia robot na zachowanie w stanie
nienaruszonym punktéw geodezyjnych, ktore podlegaja ochronie w trybie przepisow ustawy Prawo
Geodezyjne i Kartograficzne ( Dz. Ustaw 30/89 i 15/91).

Jednostka obmiarowg odtworzenia trasy jest 1km — kilometr, powierzchni utwardzonych 1ha —
hektar, a przeniesienia punktu osnowy geodezyjnej jest 1 sztuka



11. Roboty ziemne.

1. Roboty ziemne - wykopy.

Roboty ziemne nalezy wykona¢ zgodnie z OST BZDBDiM D. 02.00.01 ,, Roboty ziemne —
wymagania ogolne”.
Wykopy dotycza:
- korytowania pod konstrukcje poszerzen jezdni.
- profilowania skarp i dna istniejacych rowdw przydroznych
Nadmiar urobku nalezy wywiez¢ poza teren budowy na odlegtos¢ do 2km w miejsce wskazane
przez Inwestora. Wykopy nalezy wykona¢ zgodnie z OST BZDBDiIM D.02.01.01. - ,, Wykonanie
wykopow w gruntach nieskalistych”. Roboty zwiagzane z wykonaniem wykopow obejmuja:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z wywiezieniem nadmiaru urobku na odl. do 10km w miejsce wskazane
przez Inwestora
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania, wstepne profilowanie dna wykopu,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
- zageszczenie powierzchni wykopu,
- rozplantowanie urobku na odktadzie
rekultywacje terenu.
UWAGA Przed przystapieniem do robdt ziemnych zwigzanych z wykonywaniem wykopow, nalezy
doktadnie zlokalizowa¢ wystepujace kolizje z uzbrojeniem, wykona¢ odkrywki , zabezpieczy¢ je.
Roboty nalezy wykona¢ pod bezposrednim nadzorem wtascicieli uzbrojenia.

Jednostka obmiarowa jest 1m?3.

2. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié¢
wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.
Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Woczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza, jest
mozliwe wytacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym Korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé
naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.
Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé¢ do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.




Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢ zaakceptowana przez
Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy
korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagegsci¢
warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.
Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zaggszcezenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is dla:
Autostrad i drog | Innych drog
ekspresowych
Ruch Ruch mniejszy
cigzki od ciezkiego
i bardzo ciezki
Goérna warstwa o grubosci 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od | 1,00 1,00 0,97

powierzchni podtoza

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrolg
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny
modut odksztatcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.
Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zagegszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.



Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego
podioza

Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna czgstotliwos¢
i pomiar6w badan i pomiaréw

1 Szerokos¢ koryta 10 razy na 1l km

2 Roéwnosé podtuzna a co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Réwnose poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach

6 Uksztaltowanie osi w planie *) | co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach

7 Zageszczenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
gruntu podtoza niz raz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztalttowania osi w planie naleSy wykona¢ w
punktach gtownych tukéw poziomych

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej
niz +10 cmi -5 cm.

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢é 4-metrowa tata zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [4]. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierownosci nie
moga przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z
tolerancja [1110,5%.

Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rz¢dnymi
projektowanymi nie powinny

przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 15 cm.

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5]

nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.
Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutow odksztatcenia, to
wartos$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normag BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2. Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy badaé
wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do + 10%.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10
cm, wyrownanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podtoza,



- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

111. Podbudowa.

1. Profilowanie i zageszczanie podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

Profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni obejmuje
profilowanie i zageszczanie istniejacego podioza gruntowego na gtebokos¢ do Scm.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza, jest
mozliwe wyltacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Profilowanie i zaggszczanie podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni nalezy wykonaé
zgodnie z OST BZDBDiM D-04.01.01. ,,Koryto wraz z profilowaniem i zagg¢szczaniem podtoza”

Jednostka obmiarows jest 1m?.

2. Warstwy mrozoochronne.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z
wykonaniem warstwy mrozoochronnej:
— z kruszywa naturalnego 0/8mm gr. 10cm pod konstrukcje poszerzen istniejacej jezdni z
BA
Mieszanka powinna odpowiada¢ wymaganiom WT-4 2010 Wymagania Techniczne
,Mieszanki niezwigzane do drég krajowych”.
Zakres robdt obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiatu o
grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
- wyrownanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
- zaggszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiar6w 1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,
- utrzymanie warstwy.
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Ogolng Specyfikacja Techniczng BZDBDiM
D.04.02.01 ,,Warstwy odsaczajace i odcinajace”

Jednostka obmiarowa jest 1m?.

3. Warstwa podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje wykonanie
podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie 0/63,0mm gr. 24cm.
Podbudowa powinna odpowiada¢ wymaganiom OST BZDBDiM D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” oraz OST BZDBDIM D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie”
Prace zwiazane z wykonaniem podbudowy obejmujg :
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podfoza,



- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki,

- zaggszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wg WT-4 2010 powinna mie$ci¢ si¢ w granicach

okreslonych krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia wedhug norm okre§lonych w WT-4 2010.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciaglta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar
najwickszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 63,0mm dla wyszczeg6lnionych odcinkow
podbudow.

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w WT-4 2010.

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy 2z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

b) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzgdzenia dozujagce wode¢. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

€) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

d) walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

Warunki wykonania podbudowy okresla OST BZDBDiM D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa

tamanego stabilizowanego mechanicznie”.

Jednostka obmiarows jest 1m?.

4. Oczyszczenie i skropienie podbudowy, wykonanie wiazania miedzywarstwowego.

Podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy skropi¢ emulsja
asfaltowa w takiej ilosci, aby ilo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza wynosita
0,5+0,7 kg/m?, po utozeniu warstwy wigzacej z betonu asfaltowego warstwe wigzaca nalezy skropi¢
emulsjg w ilosci 0,1- 0,3kg/m?. Dokladne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zalezno$ci od
rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i zaakceptowane przez Zamawiajacego. Skropienie powinno
by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub ulotnienie
uplynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej 0,5h. Wykonawca przystepujacy do
oczyszczania warstw nawierzchni w razie takiej potrzeby powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia
korzystania ze szczotek mechanicznych. W przypadku niewielkich zabrudzen i w miejscach
niedostepnych nalezy uzy¢ szczotek rgcznych. Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac
skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne
pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie parametrow. Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanie
lepiszcza z tolerancjg £10% od iloSci zalozone;j.

Wykonanie robdt i sprzgt do skropienia winien odpowiada¢ OST BZDBDiM D.04.03.01.
,»Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych”.

Jednostka obmiarowa jest 1m?



1V. Nawierzchnia.

1. Warstwa wiazaca z betonu asfaltowego AC 11 W 50/70 dla KR2 gr. 6cm

Wykonanie warstwy wigzacej z betonu asfaltowego AC 16 W 50/70 dla KR2 gr. 6¢m, nalezy
wykona¢ zgodnie z OST BZDBDiM D-05.03.05b ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa
wigzaca i wyrownawcza wg PN-EN”

Zakres i1 zasady prowadzenia robot obejmuja:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatlow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,

- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,

- przygotowanie nawierzchni istniejacych do potaczenia z nowo budowanymi warstwami,

- rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

- obcigcie krawedzi 1 posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Mieszankg betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi wyposazonymi
w pokrowce brezentowe. W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania. Zaleca si¢ stosowanie samochodow
termosow z podwdjnymi §cianami skrzyni wyposazonej w system ogrzewczy.

Beton asfaltowy do warstwy wiazacej powinien spelnia¢ wymagania OST GDDKiA
D-05.03.05b ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa wigzaca i wyr6wnawcza wg PN-EN” oraz
wymagania techniczne zawarte w WT-1 ,Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i
powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych” i WT-2 ,Nawierzchnie asfaltowe na drogach
krajowych” — Warszawa 2010.

Jednostka obmiarowa jest m?,

2. Warstwa §cieralna z betonu asfaltowego AC 8 S 50/70 dla KR2 gr. 4cm,

Wykonywanie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego AC 8 S 50/70 gr. 4cm dla KR2,
nalezy wykona¢ zgodnie z OST BZDBDiM D.05.03.05a. ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego.
Warstwa $cieralna wg PN-EN”.

Zakres i zasady prowadzenia robot obejmuja:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materialow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbhudowania,

- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,

- przygotowanie nawierzchni istniejacych do potgczenia z nowo budowanymi warstwami,

- rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

- obcigcie krawedzi 1 posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta. Przed rozlozeniem warstwy $cieralnej, podtoze
nalezy oczys$ci¢ z kruszywa i zanieczyszczen. Oczyszczenie nalezy wykona¢ zgodnie z OST
BZDBDiM D.04.03.01.



Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi wyposazonymi w
pokrowce brezentowe. W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania. Zaleca si¢ stosowanie samochodow
termosow z podwdjnymi $cianami skrzyni wyposazonej w system ogrzewczy.

Beton asfaltowy do warstwy S$cieralnej powinien spetnia¢ wymagania OST BZDBDiM
D.05.03.05a. ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa $cieralna wg PN-EN” oraz wymagania
techniczne zawarte w WT-1 ,,Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych
utrwalen na drogach krajowych” i WT-2 | Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych” —
Warszawa 2010.

Jednostka obmiarowg jest 1m?

3. Nawierzchnia poboczy.

Nawierzchni¢ poboczy nalezy wykona¢ z gruntu o gr. 6cm, szerokosci 1,0m i spadku 6% na
zewnatrz jezdni.

Nalezy korzysta¢ ze sprzgtu, ktory powinien by¢ dostosowany swoimi wymiarami do
warunkow pracy w korycie, przygotowanym do ulozenia konstrukcji utwardzonego pobocza.

Sprzgt powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, OST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Sposéb wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i OST. W
przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w zatacznikach.

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie koryta,
3. roboty wykonczeniowe.

Zakres robdt obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza,

— dostarczenie materialow i sprzetu,

— ewentualne S$cigcie istniejacego pobocza, ew. spulchnienie, wyprofilowanie i zageszczenie
gruntowego pobocza,

— wykonanie nawierzchni pobocza wedtug wymagan dokumentacji projektowej, OST i specyfikacji
technicznej,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprzgtu.

Przy wbudowywaniu i zageszczaniu mieszanki kruszywa na utwardzonym poboczu nalezy
zwroci¢ szczegdlng uwage na wlasciwe jego wykonanie przy krawedzi jezdni. Styk jezdni i
utwardzonego pobocza powinien by¢ rowny i szczelny.

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i OST. Do robot
wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejgcych
warunkow terenowych, takie jak:

— wyrdéwnanie poziomu gruntowego pobocza z ewentualnym splantowaniem istniejacego
gruntowego pobocza,

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

— niezbedne uzupehienia zniszczonej w czasie robot ro§linnosci, np. zatrawienia,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

Jednostka obmiarows jest 1m?



V. Odwodnienie.

1. Rowy (renowacja)
Wykonawca przystgpujacy do wykonania rob6t powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:
- koparek podsighiernych,
- spycharek lemieszowych,
- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
- urzadzen kontrolno-pomiarowych,
- zageszczarek ptytowych wibracyjnych.
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, $Cigciu trawy i krzakow w
obrebie rowu.
W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 [1]:
- dla rowu przydroznego w ksztatcie:
a) trapezowym - szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, glebokos¢ od
0,30 m do 1,20 m liczona jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gornej rowu;
Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.
Najwickszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie
- W gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- matg trawiastg - 2,0%,
- darning - 3,0%,
- faszyna - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiez¢é poza
obreb pasa drogowego i rozplantowaé¢ w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.
Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera.
Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 0,5% spadku.
Szerokos¢ i glghokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja = 5 cm.
Powierzchnie skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit miedzy skarpa a szablonem nie powinien
przekraczaé¢ 3cm.
Jednostka obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- 0czyszczenie rowu,
- pogtebianie i profilowanie rowu,
- $ciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykonczeniowe,
- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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V1. Roboty towarzyszace i wykonczeniowe.

1. Czyszczenie urzadzen odwadniajacych — przepustéw.

Czyszczenie istniejacych przepustow powinno odpowiada¢ warunkom OST GDDP BZDBDiM
D-03.01.03 ,,Czyszczenie urzadzen odwadniajacych, (przepusty, kanalizacja deszczowa, scieki)”, OST
BZDBDiM D-01.02.01”Usuniecie drzew i krzakow”.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
oczyszczeniem i utrzymaniem w stanie stalej droznosci urzadzen odwadniajacych, a mianowicie
istniejacych przepustow.

Wykonawca przystepujacy do czyszczenia urzadzen odwadniajacych powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- szczotek mechanicznych,

- zamiatarek samobieznych,

- spregzarek powietrza,

- zmywarko-zamiatarek,

- fadowarek czotowych, czerpakowych i innych,

- zbiornikow na wode,

- wciagarek recznych lub mechanicznych,

- pomp wysokocisnieniowych,

- samochoddéw specjalnych prézniowo-ssacych do czyszczenia kanatow, studzienek, przepustow,

oraz przyrzadow takich jak:

- wiadra kanatowe, czyszczaki talerzowe, spirale kanatowe, szufle do wyciggania osadu z osadnikow
itp., badz innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

Preferuje si¢ uzycie sprzetu nie sprzyjajacego powstawaniu kurzu, jak zmywarko-zamiatarek

oraz szczotek wyposazonych w pochtaniacze pytow.

Wloty i wyloty przepustow pod drogami i zjazdami nalezy oczysci¢ z namutu, roslinnosci, lisci

lub innych zanieczyszczen utrudniajacych sptyw wody, recznie, za pomoca topat, szpadli, siekier itp.
Droznos¢ przewodow rurowych nalezy zapewnié przy uzyciu sprzetu wymienionego powyzej.
Zebrane zanieczyszczenia powinny by¢ wywiezione dowolnym srodkiem transportu na sktadowisko
odpadow.

Wywozenie zanieczyszczen nalezy dokonywaé na sktadowiska odpadow, zlokalizowane na:

- wysypiskach publicznych (np. gminnych, miejskich),

- sktadowiskach wlasnych, urzadzonych zgodnie z warunkami i decyzjami wydanymi przez wlasciwe
wiladze ochrony $rodowiska.

Jednostkag obmiarowg jest 1m oczyszczonego przepustu.

VI. Oznakowanie i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu.

1. Oznakowanie robot ., oznakowanie pionowe i poziome - wymagania dla znakow.

Oznakowanie robot powinno by¢ zgodne z OST BZDBDiM D-07.01.01 ,,Oznakowanie
poziome” OST BZDBDiM D-07.02.01 ,,Oznakowanie pionowe” oraz Dz. Ustaw nr 220 poz.2181
zdn.23.12.2003 roku wraz zatacznikiem nr 1 - 4 do Rozp. Ministra Infrastruktury z dn.03.12.2003
roku.

Wykonawca jest zobowigzany do oznakowania: odcinka robdt, zmian organizacji ruchu na
czas robot 1 ponosi odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu na obszarze wykonywanego
oznakowania.

Oznakowanie robot powinno by¢ zgodne ze specyfikacja OST BZDBDiM D.07.01.01. oraz :

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
03.07.2003r. w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na
drodze
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia
31.07.2003r. w sprawie znakoéw i sygnatéw drogowych.

Oznakowanie pionowe i poziome nalezy umieszcza¢ zgodnie z powyzszymi specyfikacjami, Dz.
U. nr 220 z dnia. 23 grudnia 2003r. ,,Szczegétowe warunki techniczne dla znakow i sygnatéw
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach”
oraz zatwierdzonym projektem statej i czasowej organizacji ruchu.

Oznakowanie poziome nalezy wykona¢ grubowarstwowo z mas termoplastycznych do naktadnia
$r gr. 3mm.
Jednostki obmiarowe:
- dla tarcz znakdéw, shupkow — 1szt.
- dla wygrodzen ochronnych — 1m
- dla oznakowania poziomego — 1m?

2. Bariery ochronne stalowe.

Bariery ochronne stalowe winny spetnia¢ warunki zawarte w OST GDDKiA D-07.05.01

,Bariery ochronne stalowe”.

Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych okreslone sa poprzez typ bariery podany w
dokumentacji projektowej, nawigzujacy do ustalen producenta barier. Do elementéw tych naleza:
— prowadnica,
— shupki,
— pas profilowy,
— wysiegniki,
— przektadki, wsporniki, sruby, podktadki, swiatla odblaskowe,
— laczniki ukosne,
— obejmy stupka, itp.
Ponadto przy ustawianiu barier ochronnych stalowych moga wystapi¢ materialy do wykonania
elementow betonowych jak fundamenty, kotwy wraz z ich deskowaniem.

Wykonawca przystepujacy do wykonania barier ochronnych stalowych powinien wykazac si¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:
— zestawu sprzgtu specjalistycznego do montazu barier,
— zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,
— wiertnic do wykonywania otworow pod stupki,
— koparek kotowych,
— urzadzen wbijajacych lub wibromtotéw do pograzania stupkow w grunt,
— betoniarki przewoznej,
— wibratorow do betonu,
— przewoznego zbiornika na wodg,
— ladowarki, itp.

Przed wykonaniem wlasciwych robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub

wskazan Inzyniera:

— wytyczy¢ trase bariery,

— ustali¢ lokalizacj¢ stupkow

— okresli¢ wysoko$¢ prowadnicy bariery

— okresli¢ miejsca odcinkéw poczatkowych 1 koncowych bariery,
— ustali¢ ew. miejsca przerw, przej$¢ i przejazdow w barierze, itp.

Dopuszczalna technologicznie odchylka odlegto$ci miedzy stlupkami, wynikajaca z wymiaréw
wydtuzonych otworow w prowadnicy, stuzgcych do zamocowania stupkéw, wynosi + 11 mm.
Dopuszczalna roznica wysokosci stupkow, decydujaca czy prowadnica bedzie zamocowana
réwnolegle do nawierzchni jezdni, jest wyznaczona ksztattem i wymiarami otworéw w stupkach do
mocowania wysi¢gnikow lub przektadek i wynosi = 6 mm.
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Przy montazu barier nalezy zwraca¢ uwage na poprawne wykonanie, zgodne z dokumentacjg
projektowa i wytycznymi producenta barier:

— odcinkow poczatkowych i koncowych bariery, o wiasciwej dtugosci odcinka (np. 4 m, 8 m, 12 m,
16 m), z zastosowaniem tgcznikéw uko$nych w miejscach niezbednych przy potaczeniu poziomego
odcinka prowadnicy z odcinkiem nachylonym, z odchyleniem odcinka w planie w miejscach
przewidzianych dla barier skrajnych, z ewentualng kotwa betonowa w przypadkach
przewidzianych w dokumentacji projektowej,

— odcinkéw barier ostonowych o wlasciwej dlugosci odcinka bariery: a) przylegtego do obiektu lub
przeszkody, b) przed i za obiektem, ¢) ukosnego poczatkowego, d) ukosnego koncowego, e)
wzmochionego,

— odcinkow przejsciowych pomiedzy réznymi typami i odmianami barier, w tym m.in. na dojazdach
do mostu z zastosowaniem wtasciwej dtugosci odcinka ukosnego w planie, jak rowniez potagczenia
z barierami betonowymi pelnymi i ew. porgczami betonowymi,

— przerw, przej$é i przejazdow w barierze w celu np. dojécia do kolumn alarmowych lub innych
urzadzen, przej$cia pieszych z pobocza drogi za bariere w tym na chodnik mostu, na skrzyzowaniu
z drogami, przejScia przez pas dzielacy, przejazdu poprzecznego przez pas dzielacy,

— dodatkowych urzadzen, jak np. dodatkowej prowadnicy bariery, ostony stupkéw bariery, itp. (np.
wg zal. 11.5).

Na barierze powinny by¢ umieszczone elementy odblaskowe:

a) czerwone - po prawej stronie jezdni,

b) biate - po lewej stronie jezdni.

Odlegtosci pomigdzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinny by¢ zgodne z ustaleniami

WSDBO.

Elementy odblaskowe nalezy umocowa¢ do bariery w sposoéb trwaly, zgodny z wytycznymi

producenta barier.

W czasie wykonywania robdt nalezy zbadac:

a) zgodno$¢ wykonania bariery ochronnej z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary,
wysoko$¢ prowadnicy nad terenem),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z katalogiem (informacjg) producenta
barier,

c) prawidtowo$¢ wykonania dotéw pod stupki,

d) poprawno$¢ wykonania fundamentoéw pod stupki,

e) poprawnos$¢ ustawienia stupkow,

f) prawidtowo$¢ montazu bariery ochronnej stalowe;j,

g) poprawnos¢ wykonania ew. robot betonowych,

h) poprawnos$¢ umieszczenia elementéw odblaskowych, w odlegtosciach ustalonych w WSDBO.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego nalezy umieszcza¢ zgodnie z powyzszymi
specyfikacjami, Dz. U.nr 220 z dnia. 23 grudnia 2003r. ,,Szczegdtowe warunki techniczne dla znakoéw
i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunki ich umieszczania na
drogach” oraz zatwierdzonym projektem statej i czasowej organizacji ruchu.

Jednostki obmiarowe:
Jednostka obmiarows jest m (metr) wykonanej bariery ochronnej stalowe;j.
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VII. Kontrola jakosci, przedmiary, odbiory.

1. Kontrola jakos$ci robot.

a) Wykonawca zobowigzany jest do wykonania przez wlasne laboratorium petnego zakresu
badan przewidzianych w w/w normach. Badania obejmujg caly proces budowy i powinny by¢
wykonane z czgstotliwoscia okre§long w ww. normach i gwarantujaca zachowanie jako$ci robdt oraz
gdy zazada tego Inspektor Nadzoru. Niezaleznie od ww. badan roboty kontrolowane beda przez
laboratorium Zamawiajacego.

b) Wykonawca zobowigzany jest do posiadania na terenie budowy wyposazenia pozwalajacego na
kontrolowanie wykonywanych robot — wykonywanie pomiarow kontrolnych (niwelator, termometr,
fata itp.)

C) W ramach pomiarow kontrolnych Wykonawca zobowigzany jest do wykonania przez
uprawnionego geodete niwelacji: podloza (koryta), warstw podbudowy, warstwy jezdnej. Niezaleznie
od w/w pomiardéw roboty kontrolowane beda przez geodete Zamawiajacego.

d) Dokumentacja wynikow pomiarow i badan:

Wszystkie wyniki badan i pomiaréw muszg by¢ opracowane w sposob uzgodniony z Zamawiajacym.
Dokumenty te stanowia integralna czgs¢ operatu kolaudacyjnego robdt. Nalezy je sporzadza¢ w dwoch
egzemplarzach - oryginat dla Zamawiajacego i kopia dla Wykonawcy.

2. Obmiar robot.

Jednostki obmiarowe asortymentu robot okreslone sg w kosztorysie robdt. Obmiar robot
polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonywanych robdt. Obmiar robdt obejmuje roboty
okreslone w umowie oraz nieprzewidziane, ktoérych potrzebe wykonania uzgodniono pomiedzy
Wykonawca a Zamawiajacym. Zakres robot nieprzewidzianych podlega zatwierdzeniu przez
Zamawiajgcego.

3. Odbiory robaét.

Podstawa oceny jakosci i zgodnos$ci robot z umowa beda badania i pomiary prowadzone w
czasie realizacji obiektu jak i po zakonczeniu robdt oraz ogledziny wizualne dokonane podczas
odbioru przez Inspektora Nadzoru.

Odbiory robdt - elementdow beda przeprowadzone po dokonaniu i przedtozeniu przez
Wykonawce badan, atestow oraz pomiarow kontrolnych okreslonych w ww. normach i OST.

Opracowat:
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