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I. OPIS TECHNICZNY.
do projektu wykonawczego w ciggu drogi powiatowej nr 4025W Wolanéw - Oronsko
odcinek od km 1+300 do km 1+884 - dtugo$¢ odcinka, L = 584,00m.

1. Podstawa opracowania.
- mapa sytuacyjno - wysokosciowa w skali 1 : 1000

- Dziennik Ustaw RP nr 43 z dn. 1999.05.14.

- Wytyczne Projektowania Drog - czes¢ 3 - W-wa GDDP 1995

- Katalog wzmocnien i remontow typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
i potsztywnych -W-wa IBDM 2001 rok

- inwentaryzacja, pomiary uzupetniajace i niwelacja pasa drogowego w terenie

2. Lokalizacja.
Projektowana przebudowa drogi powiatowej nr 4025W zlokalizowana jest w ciggu

drogi powiatowej 4025W w m. Guzdéw poza terenem zabudowy. Przebieg trasy drogi
pokazano na planie orientacyjnym w skali 1 : 25 000.

3. Zakres opracowania.
Opracowanie obejmuje cze$¢ drogowa. W projekcie ujeto wzmocnienie nawierzchni

oraz wykonanie poboczy z kruszywa tfamanego.
Przedsiewziecie zlokalizowane jest na dzialce o nr geodezyjnym: dz. nr ewid. 322/1.

4. Stan istniejacy.

Przebudowywany odcinek znajduje si¢ na terenach z zabudowa jednorodzinna.
Nawierzchnia z mieszanki mineralno-bitumicznej na podbudowie z kruszywa. Na odcinku
objetym opracowaniem wystepuja nienormatywne spadki poprzeczne. Stan techniczny drogi
zty - z wystgpujacymi ubytkami lepiszcza 1 warstwy S$cieralnej oraz zbyt duzymi
nierowno$ciami spowodowanymi wyptaceniem nawierzchni w skutek czgstych remontow
czastkowych. W pasie drogowym wystepuje infrastruktura uzbrojenia podziemnego:

- linia telekomunikacyjna,

- sie¢ szerokopasmowa IDM,

- sie¢ wodociggowa.

Po istniejacej nawierzchni drogi odbywa sie ruch pojazdéw osobowych i dostawczych
oraz obslugujacych urzadzenia istniejacej infrastruktury technicznej.

1
5. Stan projektowany.

5.1. Plan sytuacyjny.
Przy trasowaniu nawierzchni uwzgledniono istniejagcy pas terenu. O$§
przebudowywanego odcinka drogi dowigzana do lokalnego uktadu wspotrzednych.

5.1.1. Na catosci odcinka od km 1+300 od km 1+884 jezdni szerokosci 5,50m wraz z
wzmocnienie nawierzchni oraz wykonaniem normatywnych poboczy z kruszywa szerokos$ci
100 cm. Catkowita dlugo$¢ remontowanego odcinka wynosi: L = 584,00m.



5.2. Przekrj normalny.
W przekroju normalnym uwzgledniono odcinek o przekroju drogowym o

nastepujacych parametrach:

- warstwa $cieralna gr. 4 cm,

- warstwa wigzaca gr. 4 cm,

- warstwa wyréwnawcza w iloéci 75kg/m?— 3,0 cm

- szerokos¢ jezdni - 5,50m

- wykonanie poboczy z kruszywa o szerokosci 100 cm i grubosci 10 cm po zaggszczeniu
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5.3. Konstrukcja nawierzchni.

Projekt konstrukcji nawierzchni opracowano na podstawie ,, Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych” IBDM 1995r, wytycznych WT1 1 WT2 2010 oraz Dz. U.
nr 43 z 1999 roku z pdzniejszymi zmianami. Obcigzenie ruchem na drodze powiatowej
przyjeto jak dla kategorii ruchu KR2. Na podstawie przyjetej kategorii ruchu opracowano
nastepujaca konstrukcje:

Konstrukcja nawierzchni- wzmocnienie nawierzchni drogi:

- warstwa wyroéwnawcza z masy mineralno — asfaltowej AC 16 W z asfaltem 50/70 w ilosci
75 kg/m? — $rednio 3 cm,

- warstwa wigzaca z masy mineralno — asfaltowej AC 11 S z asfaltem 50/70
- gr warstwy 4 cm,

- warstwa $cieralna z masy mineralno — asfaltowej AC 8 S z asfaltem PMB 45/80-65 —
grubos$¢ warstwy 4 cm.

Razem = 11,0cm

5.4. Roboty towarzyszace i uwagi dla wykonawcy.

UWAGA : szczeg6lna uwage nalezy zwr6ci¢ podczas prowadzenia robdt na
zachowanie w stanie nienaruszonym punktow geodezyjnych, ktére podlegajg ochronie w
trybie przepisow ustawy Prawo Geodezyjne i Kartograficzne ( Dz. Ustaw 30/89 z
pozniejszymi zmianami).
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6. Wskazania technologiczne.

Wielko$¢ 1 rodzaj planowanych robot okreslono w $lepym kosztorysie ofertowym.
Wskazania technologiczne dla poszczego6lnych robot przedstawiono w ,,Uproszczonej
specyfikacji technicznej”.
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