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UPROSZCZONA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

robot drogowych dla zadania:
»Przebudowa drogi powiatowej Nr 4025W relacji Wolanéw — Oronsko

odc. od km 1+300,00 do km 1+884,00”

I. Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe.

1. Roboty pomiarowe.

W ramach roboét pomiarowych Wykonawca zobowigzany jest do wytyczenia punktow

gtéwnych osi drogi, wszystkich punktéw charakterystycznych oraz wykonanie pomiaréw kontrolnych.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokos$ciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperé6w roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
W sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Materiaty do utrwalenia punktow geodezyjnych, sprzet pomiarowy, sposob wykonania robét, kontrola

jakosci i odbidr robot - zgodnie z SST GDDKIA D - 01.01.01

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.

Punkty panstwowej osnowy geodezyjnej oraz repery potrzebne do lokalizacji wspotrzednych punktow

glownych trasy Wykonawca uzyska wlasnym staraniem.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie

trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe;j realizacji robot nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.

Roboty pomiarowe nalezy wykona¢ zgodnie ze Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST)

GDDKIiA D.01.01.01 ,,Odtworzenie trasy i punktow wysokoS$ciowych”.

UWAGA : szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ podczas prowadzenia robot na zachowanie w stanie nienaruszonym
punktow geodezyjnych, ktore podlegaja ochronie w trybie przepiséw ustawy Prawo Geodezyjne

i Kartograficzne ( Dz. Ustaw 30/89 i 15/91).

11. Roboty ziemne.

1. Roboty ziemne - wykopy.

Roboty ziemne nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-S-02205/1998 oraz SST GDDKIiA

D. 02.00.01 ,, Roboty ziemne ogdlne”.

Wykopy dotycza:

- poglebiania odcinka lewostronnego i prawostronnego rowu przydroznego.

- wykopy zwiazane z wykonaniem poszerzen istniejacej jezdni drogi powiatowej

Nadmiar urobku nalezy wywiez¢ poza teren budowy na odlegtos¢ do 2km w miejsce wskazane
przez Inwestora. Wykopy nalezy wykona¢ zgodnie z SST GDDKIA D.02.01.01. - ,, Wykonanie wykopow
w gruntach nieskalistych”. Roboty zwigzane z wykonaniem wykopoéw obejmuja:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z wywiezieniem nadmiaru urobku na odl. do 2km

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania, wstepne profilowanie dna wykopu,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu,

- rozplantowanie urobku na odktadzie

- rekultywacje terenu.

UWAGA: Przed przystapieniem do roboét ziemnych zwigzanych z wykonywaniem wykopow, nalezy doktadnie
zlokalizowaé¢ wystepujace kolizje z uzbrojeniem, wykona¢ odkrywki, zabezpieczy¢ je. Roboty
nalezy wykona¢ pod bezposrednim nadzorem wiascicieli uzbrojenia.



111. Podbudowa.

1. Profilowanie i zagg¢szczanie podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

Profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni obejmuje profilowanie

i zageszczanie istniejacego podtoza gruntowego kat. G1-2 na glgbokosé¢ do 5em.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio

przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezeéniejsze przystapienie
do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza, jest mozliwe wytacznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni nalezy wykonaé

zgodnie z SST GDDKIA D-04.01.01.

2. Warstwy odsaczajace i podsypkowe.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
warstwy odsaczajacej gr. 10cm z piasku srednioziarnistego pod konstrukcje poszerzen jezdni,

Zakres robot obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci

i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zaggeszcezenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie warstwy.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajgcych powinien spetnia¢ wymagania
normy PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.

Materiat powinien by¢ rozktadany jednolitej warstwie, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych. Gruboé¢ roztozonej warstwy luznego piasku powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
osiagnigto grubos¢ projektowana.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.
Nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrownywane na biezaco
przez spulchnienie warstwy piasku i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.
Warstwa powinna by¢ zaggszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. Zaggszczanie
nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B04481 . Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢

zgodnie z BN-77/8931-12 .

Wilgotno$¢ piasku podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od
—20% do +10% jej wartosci.

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie ze Specyfikacja Techniczna GDDKiA D.04.02.01 ,,Warstwy
odsaczajace i odcinajace”

3. Warstwa podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje wykonanie podbudowy
zasadniczej z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 0/63mm o gr. 20cm
pod konstrukcje poszerzen jezdni.

Podbudowa powinna odpowiada¢ wymaganiom SST GDDKIiA D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” oraz SST GDDKIiA D-04.04.02 ,,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie”

Prace zwigzane z wykonaniem podbudowy obejmuja :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- sprawdzenie i ewentualna naprawe podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wg PN-B-06714-15 powinna mie$ci¢ sie w granicach
okreslonych krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia wedtug PN-S-06102 .

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej



uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego

ziarna kruszywa nie moze przekraczaé¢ 63,0mm dla wyszczegdlnionych odcinkéw podbudow.

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okre$lone w PN-S-06102 .

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnoéci optymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
Warunki wykonania podbudowy okresla SST GDDKIiA D-04.04.02 ,,Podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie”, WT1 ,,Kruszywa” Warszawa 2008.

4. Oczyszczenie i skropienie podbudowy, wykonanie wigzania miedzywarstwowego.

Podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa

w takiej ilo$ci, aby iloé¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza wynosita 0,5+0,7

kg/mz, po utozeniu warstwy podbudowy, wyrownawczej, wigzacej, warstwe podbudowy, wyrownawcza
wiazaca nalezy skropi¢ emulsja w iloéci 0,1- 0,3kg/m2. Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone
w zalezno$ci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i zaakceptowane przez Zamawiajacego. Skropienie
powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej 0,5h. Wykonawca przystepujacy

do oczyszczania warstw nawierzchni w razie takiej potrzeby powinien wykazac¢ sie mozliwoscia korzystania
ze szczotek mechanicznych. W przypadku niewielkich zabrudzen i w miejscach niedostepnych

nalezy uzy¢ szczotek rgeznych. Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywacé skrapiarke lepiszcza.
Skrapiarka powinna by¢ wyposazona W urzagdzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i
regulowanie parametréw. Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancja +£10% od

ilosci zatozone;.

Wykonanie robot i sprzet do skropienia winien odpowiada¢ SST GDDKiA D.04.03.01. ,,Oczyszczenie

i skropienie warstw konstrukcyjnych”.

IV. Nawierzchnia jezdni, chodnikéw, zjazdoéw i poboczy.

1. Warstwa wyréwnawcza z betonu asfaltowego AC 16 W 50/70 gr. 3cm dla KR2

Wykonanie warstwy wyrownawczej z betonu asfaltowego AC 16 W 50/70 gr. 3cm dla kategorii

ruchu KR2 nalezy wykona¢ zgodnie z SST GDDKIiA D-05.03.05 ,,Nawierzchnie z betonu asfaltowego”
Zakres i zasady prowadzenia robo6t obejmuja:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materialow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbhudowania,

- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych,

- przygotowanie nawierzchni istniejacych do polaczenia z nowo budowanymi warstwami,

- roztozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltoweyj,

- obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi wyposazonymi W
pokrowce brezentowe. W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spelnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania. Zaleca sie stosowanie samochodow termosoéw
z podwojnymi $cianami SKrzyni wyposazonej W System ogrzewczy.

Beton asfaltowy do warstwy wigzacej i $cieralnej powinien spelnia¢ wymagania normy PN-74/S-
96022, przy czym nalezy wypeti¢ zalecenia dla kategorii ruchu KR2 podane w opracowaniu: ,,Katalog
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDIM — 19977, WT1 , Kruszywa” Warszawa
2008, WT-2 , Nawierzchnie asfaltowe” Warszawa 2008.

2. Warstwa scieralna z betonu asfaltowego AC 8 S 50/70 KR2 gr.4cm.

Wykonywanie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego AC 8 S 50/70 dla KR2 gr. 4cm

nalezy wykona¢ zgodnie z SST GDDKIiA D.05.03.05. ,,Nawierzchnie z betonu asfaltowego”.

Zakres i zasady prowadzenia robot obejmuja:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce whudowania,



- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych,

- przygotowanie nawierzchni istniejacych do potaczenia z nowo budowanymi warstwami,

- roztoZenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltoweyj,

- obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta. Przed roztozeniem warstwy $cieralnej, podtoze

nalezy oczysci¢ z kruszywa i zanieczyszczen. Oczyszczenie nalezy wykona¢ zgodnie z SST D.04.03.01.
Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi wyposazonymi w pokrowce
brezentowe. W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania. Zaleca sie stosowanie samochodéw termosow

z podwdjnymi $cianami SKrzyni wyposazonej W system ogrzewczy.

Beton asfaltowy do warstwy wiazacej i $cieralnej powinien spelnia¢ wymagania normy PN-74/S-

96022, przy czym nalezy wypetic¢ zalecenia dla kategorii ruchu KR2 podane w opracowaniu: ,,Katalog
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM — 1997, WT1 , Kruszywa” Warszawa
2008, WT-2 , Nawierzchnie asfaltowe” Warszawa 2008.

3. Nawierzchnia poboczy .

Nawierzchnie poboczy nalezy wykona¢ z kruszywa tamanego 0/31,5 gr. srednio 10cm, szerokosci 1,00 m i
spadku 6% na zewnatrz jezdni.

VI1I. Oznakowanie i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu.

1. Oznakowanie rob6t , oznakowanie pionowe i poziome - wymagania dla znakéw.

Oznakowanie robot powinno by¢ zgodne ze specyfikacja GDDKIiA D-07.01.01 ,,Oznakowanie
poziome” GDDKIiA D-07.02.01 ,,0znakowanie pionowe” oraz Dz. Ustaw nr 220 poz.2181 zdn.23.12.2003
roku wraz zatacznikiem nr 1 - 4 do Rozp. Ministra Infrastruktury z dn.03.12.2003 roku.

Wykonawca jest zobowigzany do oznakowania: odcinka robdt, zmian organizacji ruchu na czas

robot i ponosi odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu na obszarze wykonywanego oznakowania.
Oznakowanie robot powinno by¢ zgodne ze specyfikacja GDDKIA D.07.01.01. oraz :

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia

03.07.2003r. w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych

oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drodze

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia

31.07.2003r. w sprawie znakow i sygnalow drogowych.

Oznakowanie pionowe i poziome nalezy umieszczaé¢ zgodnie z powyzszymi specyfikacjami, Dz. U.nr
220 z dnia. 23 grudnia 2003r. ,,Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach” oraz zatwierdzonym
projektem statej i czasowej organizacji ruchu.

VIII. Kontrola jakosci, przedmiary, odbiory.

1. Kontrola jakosci robét.

a) Wykonawca zobowigzany jest do wykonania przez wtasne laboratorium pelnego zakresu

badan przewidzianych w w/w normach. Badania obejmuja caty proces budowy i powinny by¢ wykonane
Z czgstotliwoscig okreslona w ww. normach i gwarantujaca zachowanie jakosci robot oraz gdy zazada
tego Inspektor Nadzoru. Niezalenie od ww. badan roboty kontrolowane beda przez laboratorium
Zamawiajacego.

b) Wykonawca zobowigzany jest do posiadania na terenie budowy nastgpujacego wyposazenia:

- niwelatora

- termometru o skali do 200.C

- faty (3m) z klinami

C) W ramach pomiaréw kontrolnych Wykonawca zobowigzany jest do wykonania przez uprawnionego
geodete niwelacji: podtoza (koryta), warstw podbudowy, warstwy jezdnej. Niezalenie od w/w pomiaréw
roboty kontrolowane beda przez geodete Zamawiajacego.

d) Dokumentacja wynikoéw pomiaréw i badan:

Wszystkie wyniki badan i pomiaréw musza by¢ opracowane w sposob uzgodniony z Zamawiajgcym.
Dokumenty te stanowig integralna czes¢ operatu kolaudacyjnego robot. Nalezy je sporzadza¢ w dwoch
egzemplarzach - oryginat dla Zamawiajacego i kopia dla Wykonawcy.

2. Obmiar robét.

Jednostki obmiarowe asortymentu rob6t okreslone Sg w kosztorysie robot. Obmiar robdt polega

na okresleniu faktycznego zakresu wykonywanych robot. Obmiar robo6t obejmuje roboty okreslone w
umowie oraz nieprzewidziane, ktorych potrzeb¢ wykonania uzgodniono pomiedzy Wykonawca a
Zamawiajacym.



Zakres robot nieprzewidzianych podlega zatwierdzeniu przez Zamawiajacego.

3. Odbiory robdt.
Podstawa oceny jakosci i zgodnosci robdt z umowa beda badania i pomiary prowadzone w czasie

realizacji obiektu jak i po zakonczeniu robdt oraz ogledziny wizualne dokonane podczas odbioru
przez Inspektora Nadzoru.

Odbiory robot - elementéw beda przeprowadzone po dokonaniu i przedtozeniu przez Wykonawce
badan, atestow oraz pomiaréw kontrolnych okreslonych w ww. normach i SST.

Opracowata:

Irmina Tomkowska - Stopa



